
PRACTICA Nº 2 
ELT2550 SISTEMAS DE CONTROL I – Paralelo A 

 
 

Resolver  del  libro:  LINEAR  CONTROL  SYSTEM  ANALYSIS  AND 
DESIGN  WITH  MATLAB;  Fifth  Edition;  John  J.  D’Azzo  and 
Constantine H. Houpis  (en  el  capítulo  Problems, depués de  los 
apéndices), los siguientes ejercicios: 
 

1. 2.1 
2. 2.3, circuito 2 
3. 2.4 
4. 2.6 
5. 2.7 
6. 2.8 
7. 2.10 
8. 2.13 
9. 2.15 
10. 2.16 
11. 2.23 
12. Resolver 2.4 mediante Euler‐Lagrange 
13. Resolver 2.6 mediante Euler‐Lagrange 
14. Resolver 2.10 mediante Euler‐Lagrange 
15. Resolver 2.23 mediante Euler‐Lagrange 

 
Fecha de publicación: 19 de octubre de 2009 
Fecha de entrega: 6 de noviembre de 2009 
 
Esta  práctica  se  encuentra  publicada  en  la  página  web  de  la 
asignatura 
 


